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PRO-FACE
AIDE SUR LA MISE EN COMMUNICATION D’UN AGP ET D’UN PLC BECKHOFF 
Ce document va vous permettre de mettre en communication en AGP avec un PLC BECKHOFF
Matériel nécessaire :
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Un AGP parmi cette liste : 

2. Le driver BEC_ADS.exe
3. Le runtime TWINCAT disponible sur www.beckhoff.fr
Une fois tout ce matériel en votre possession, lancez GP-PRO EX V2.2 minimum et sélectionnez le protocole beckhoff : [image: image1.jpg]Pérphérique/Automate
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Une fois le protocole sélectionné, cliquez sur paramètres de communication :
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Vérifiez que l’import du fichier TPY ce soit bien passé, pour cela cliquez sur edit et vérifiez le format des variables :

     
Validez la configuration et transférez l’application dans l’écran.

TWINCAT

Après avoir installé TWINCAT, faites un clic droit sur l’icône puis propriétés :
[image: image2.jpg]it THICAT,

panat






 


 
Validez les paramètres puis allez dans System manager :
 

Maintenant il vous faut activer la configuration en allant dans Actions\ activer configuration: 
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Ensuite, allez dans PLC control : 

Il ne reste plus qu’à mettre en ONLINE via outils\ONLINE puis mettre l’automate en RUN via outils\RUN :
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ERREURS
Si malgré ce document, vous n’arrivez toujours pas à dialoguer, vérifiez plusieurs choses :

-Si vous êtes en direct du PLC à l’AGP, vérifiez que le câble Ethernet soit bien croisé. Si vous passez par un Switch, il vous faudra un droit.

-Vérifiez que l’écran a bien été ajouté dans les propriétés de TWINCAT en tant que « remote computer », sinon la communication ne fonctionnera pas.

-Vérifiez que le port de communication est bien réglé sur 801 (811 pour une 2ème connexion, 821 pour une 3éme)

Enfin, si cela ne fonctionne encore pas, n’hésitez pas à appeler le support technique :

01.60.21.22.91
Adresse AMS de l’automate (par simplicité on prendra IP+1.1)








IMPORTANT :


Cliquez sur ADD pour ajouter l’adresse IP de l’écran








Nom de la connexion





Adresse IP de l’écran





Adresse AMS de l’écran (IP écran +1.1)
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